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ABSTRAK 

EKLESIA ANGGARA TANDEPADANG Rancang Bangun Sistem Monitoring 

Beban Tiga Fasa pada Gardu Distribusi Berbasis Arduino dan IOT (dibimbing 

oleh A. Abd. Jabbar dan A. Muhammad Syafar).
 

Untuk mendapatkan hasil pendistribusian beban listrik yang optimal, maka 

keseimbangan beban antar phasa pada sistem instalasi 3-phasa haruslah menjadi 

salah satu syarat yang mutlak, karena jika tejadi ketidakseimbangan beban, maka 

akan berdampak pada rugi-rugi daya listrik. Salah satu hal yang dapat 

menyebabkan terjadinya ketidakseimbangan beban, adalah dalam hal 

penginstalasian peralatan listrik pada masing-masing phasa yang tidak sesuai 

dengan rancangan instalasi yang ada. Penelitian ini bertujuan untuk membuat 

suatu sistem yang dapat menyimpan dan menginformasikan (Sistem Monitoring 

Beban) keadaan beban yang terpasang pada sistem pembebanan tiga fasa trafo, 

sehingga dapat memudahkan dalam proses penambahan pelanggan dan 

pembagian beban pada masing-masing phasa, serta dapat menghindari terjadinya 

ketidakseimbangan beban. Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah 

metode prototyping, yang diawali dari tahapan perancangan, pembuatan dan 

pengujian sistem secara simulasi. 

Setelah dilaksakanan simulasi dan pengujian alat system monitoring beban 

tiga fasa pada gardu distribusi ini didapatkan hasil berupa nilai beban yang 

berbeda dari tiap fasa dimana pada fasa R memiliki beban 6,4 Ampere, Fasa S 

memiliki beban 5,8 Ampere, Fasa T memiliki beban 5,9 Ampere dan Netral 

memiliki beban 0,8 Ampere berdasarkan hasil ini kembali dilakukan pengujian 

dengan perbandingan nilai beban yang terukur ketika menggunakan Calm meter 

dan diperoleh hasil Fasa R memiliki nilai 6,4 Ampere, Fasa S memiliki nilai 5,8 

Ampere, Fasa T memiliki nilai 0,8 Ampere dari sini dapat disimpulkan bahwa 

hasil pembacaan pada arus sama dengan nilai yang terbaca di Calm Meter.  

 
 

Kata kunci: Prototyping, Sistem Monitoring Beban, Keseimbangan Beban. Tiga 

Fasa 
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ABSTRACT 

EKLESIA AGGARA TANDEPADANG Design and Construction of a Three 

Phase Load Monitoring System for an Arduino and IOT Based Distribution 

Substation (supervised by A. Abd. Jabbar and A. Muhammad Syafar). 

To obtain optimal electrical load distribution results, load balancing 

between phases in a 3-phase installation system must be an absolute requirement, 

because if there is a load imbalance, it will have an impact on electric power 

losses. One of the things that can cause load imbalance is the installation of 

electrical equipment in each phase that is not in accordance with the existing 

installation design. This study aims to create a system that can store and inform 

(Load Monitoring System) the state of the load installed on a three-phase 

transformer loading system, so that it can facilitate the process of adding 

customers and sharing the load on each phase, and can avoid load imbalance. . 

The method used in this study is the prototyping method, which starts from the 

stages of designing, manufacturing and testing the system by simulation. 

After carrying out the simulation and testing of the three-phase load 

monitoring system tool at the distribution substation, the results obtained are 

different load values for each phase where the R phase has a load of 6.4 Ampere, 

S phase has a load of 5.8 Ampere, Phase T has a load of 5. .9 Amperes and 

Neutral has a load of 0.8 Amperes. Based on these results, another test was carried 

out with a comparison of the measured load value when using a Calm meter and 

the results obtained were Phase R having a value of 6.4 Amperes, Phase S having 

a value of 5.8 Amperes, Phase T has a value of 0.8 Amperes from here it can be 

concluded that the reading on the current is the same as the value read on the 

Calm Meter. 

 

 

Keywords: Prototyping, Load Monitoring System, Load Balancing. Three Phases 
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