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ABSTRAK

DANDI EKA SAPUTRA. Implementasi motor listrik DC sebagai penggerak
mesin pemipil jagung. (Dibimbing oleh Muhammad Basri dan Asrul).

Mesin pemipil jagung sangat membantu para petani dalam memipil jagung hasil
panennya. Seiring perkembangan zaman mesin pemipil jagung saat ini merupakan
mesin pemipil yang canggih karena telah menggunakan mesin diesel dengan
tenaga yang tinggi. Namun untuk mengaplikasikan motor DC, sebagai penggerak
dari mesin pemipil jagung dibutuhkan beberapa komponen elektronika. Adapun
komponen yang digunakan dalam pembuatan mesin pemipil jagung dengan
tenaga penggerak dari motor DC terdiri Arduino Uno, Motor Driver, LCD 12C,
Motor DC, Power Suplay dan Push Button. Penelitian ini bertujuan untuk
mengetahui kecepatan motor DC yang digunakan agar bisa memipil jagung.
Arduino uno berfungsi sebagai pengendali utama untuk mengirim sinyal kendali
ke driver motor. Driver motor berfungsi untuk memberikan suplay tegangan ke
motor DC. Push button berfungsi untuk menambah atau mengurangi kecepatan
putaran motor DC berdasarkan nilai dari PWM dan LCD yang dilengkapi 12C
berfungsi untuk menampilkan nilai PWM. Kecepatan putaran motor DC 600 RPM
mampu memipil jagung dengan tegangan 4.8 V.

Kata kunci : Arduino uno, LCD 12C, Motor Driver, Motor DC.
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ABSTRACT

DANDI EKA SAPUTRA. Implementation of DC electric motor as a drive for
corn shelling machine. (Guided by Muhammad Basri and Asrul).

Corn shelling machines are very helpful for farmers in shelling their harvested
corn. Along with the development of the times, the current corn sheller machine is
a sophisticated shelling machine because it has used a diesel engine with high
power. However, to apply a DC motor, as a drive from a corn sheller machine,
several electronic components are needed. The components used in the
manufacture of corn shelling machines with driving power from DC motors
consist of Arduino Uno, Driver Motor, 12C LCD, DC Motor, Power Supply and
Push Button. This study aims to determine the speed of the DC motor used to be
able to shell corn. The Arduino uno serves as the main controller to send control
signals to the motor driver. The motor driver functions to provide voltage supply
to the DC motor. The push button functions to increase or decrease the rotational
speed of the DC motor based on the value of the PWM and the LCD equipped
with 12C functions to display the PWM value. The rotation speed of the DC motor
is 600 RPM capable of filling corn with a voltage of 4.8 V.

Keywords : Arduino uno, LCD 12C, Motor Driver, DC Motor.
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