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ABSTRAK 

MUH SAID.Sistem Pengaturan Kecepatan Dan Trajectory Pada Mesin Pelontar 

Bola Tenis Meja (dibimbing  oleh Syahirun Alam dan Ashadi Amir). 

 

Tenis meja merupakan salah satu cabang olahraga yang cukup populer di 

Indonesia dan rutin dipertandingkan mulai dari kejuaraan bebas hingga olimpiade, 

namun terkendala oleh terbatasnya jumlah peserta latihan.Tujuan dari penelitian 

ini adalah untuk membuat sebuah alat latih tenis meja dengan sistem gerak 

vertikal dan manual.Pada penelitian ini digunakan sebuah potensiometer dan 

mikrokontroler Arduino Uno untuk mengatur gerak dan kecepatan motor DC yang 

melempar bola.Strategi yang digunakan dalam penelitian ini menggunakan 

metode pengujian untuk menguji apakah mesin bekerja sesuai dengan yang 

diharapkan dengan mengacu pada hasil pe nelitian yang telah dikumpulkan. 

Komponen utama dalam pembuatan mesin pelempar bola tenis meja adalah 

Arduino Uno, potensiometer, motor servo, motor DC, LCD I2C dengan tegangan 

dan tinggi yang berbeda-beda, serta besarnya gerak servo dari mesin pelempar 

bola tenis, dan nilai kecepatan awal parabola menggunakan hipotesis 

aktif.misalkan diperoleh nilai percobaan jarak lontaran bola ketika diberi tegangan 

5 volt,dimana nilainya 76 m,79,5 m,78,7 m,77 m,75 m,80,5 m,79 m,78 m,77,5 m 

dan 77 m.Hasil penelitian ini menunjukkan bahwa jarak lontaran dari mesin 

pelontar bola tenis meja dipengaruhi oleh tegangan yang diberikan. Peningkatan 

ini menunjukkan adanya pemberdayaan bagi penggemar tenis meja untuk 

mengasah kemampuannya secara mandiri. 

 

kata kunci :Mesin,motor dc,servo,tenis meja,Arduino uno,Sistem kendali 

otomatis,gerak parabola 
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ABSTRACT 

MUH SAID.Speed and Trajectory Adjustment System on Table Tennis Ball 

Throwing Machine (dibimbing oleh Syahirun Alam dan Ashadi Amir). 

 

Table tennis is one of the most popular sports in Indonesia and is routinely 

competed in from free championships to the Olympics, but is constrained by the 

limited number of training participants. The purpose of this study is to create a 

table tennis training tool with a vertical and manual motion system. In this study, 

a potentiometer and Arduino Uno microcontroller were used to regulate the 

motion and speed of the DC motor that throws the ball. The strategy used in this 

study uses a testing method to test whether the machine works as expected by 

referring to the research results that have been collected. The main components in 

making a table tennis ball throwing machine are Arduino Uno, potentiometer, 

servo motor, DC motor, I2C LCD with different voltages and heights, as well as 

the magnitude of the servo movement of the tennis ball throwing machine, and the 

initial velocity value of the parabola using an active hypothesis. For example, the 

experimental value of the ball throw distance when given a voltage of 5 volts is 

obtained, where the values are 76 m, 79.5 m, 78.7 m, 77 m, 75 m, 80.5 m, 79 m, 

78 m, 77.5 m and 77 m. The results of this study indicate that the throwing 

distance of the table tennis ball throwing machine is influenced by the applied 

voltage.This improvement shows the empowerment of table tennis enthusiasts to 

hone their abilities independently. 

 

Keywords :Machine,dc motor,servo,table tennis,Arduino uno,automatic control 

system,parabolic 

 

 

 

 

 

 


