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ABSTRAK 

MUH. AMIN 215 280 097. Kontrol Jarak Jauh Sistem Irigasi Sawah Berbasis 
Internet of  Things. (Dibimbing oleh Syahirun Alam dan Untung Suwardoyo). 
 

Sistem irigasi yang terdapat di indonesia kebanyakan masih memakai sistem 
manual, yaitu dimana membuka dan menutup saluran irigasi ke sawah masih 
tradisional atau bantuan manusia. Dimana petani merasa kesulitan untuk mengatur 
irigasi pada sawah yang jauh dari rumah. Sistem kontrol irigasi berbasis Internet 
of Things (IoT) dengan menggunakan TTGO T-Call ESP32 SIM800L adalah 
sebuah alat yang dibuat untuk membantu para petani agar lebih mudah untuk 
mengalirkan air ke irigasi sawah mereka dari jarak jauh secara realtime. Alat ini 
bertujuan untuk meningkatkan efektivitas pekerjaan petani. Melalui alat ini pula 
diharapkan dapat mempermudah pekerjaan petani. Hardware yang digunakan 
sebagai buka pintu adalah menggunakan motor servo untuk mengambil data 
ketinggian air menggunakan sensor ultrasonic HC-SR04 dan sebagai pusat 
pengontrolan menggunakan mikrokontroller TTGO T-Call ESP32 SIM800L. 

Dalam sistem kontrol irigasi sawah ini pengontrolan dilakukan 
menggunakan aplikasi web hosting, Kemudian data ketinggian air dari database di 
kirim dan ditampilkan di aplikasi web. Proses pengontrolan sistem ini dapat 
dilakukan dimanapun kapanpun ketika terkoneksi dengan internet secara realtime. 
Penelitian dilakukan di Pintu Air Bangunan Irigasi kelompok tani Pammasewae di 
Desa Panrenge’e Kelurahan Araten Kabupaten Sidenreng Rappang. Hasil dari 
penelitian ini jika tinggi air pembagian < 1 cm maka motor servo akan berputar 
15°, dan jika tinggi air pembagian > 4-10 cm maka motor servo akan berputar 
180°, kemudian jika tinggi air pada sawah mencapai 3,47 cm maka pintu akan 
tertutup otomatis, jika tinggi air pada sawah < 1 cm maka tombol pintu sawah 
akan di kontrol secara manual  di aplikasi web. 
 

 
Kata kunci :   Internet of  Things, Irigasi Sawah, Sensor Ultrasonik,  
                     TTGO T-Call ESP32 SIM800L 
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ABSTRACT 
 

MUH. AMIN 215 280 097. Remote Control of Internet Of Things-Based Rice 
Field Irrigation System (Supervised by Syahirun Alam and Untung Suwardoyo). 
 

Most of the irrigation systems in Indonesia still use a manual system, where 
opening and closing irrigation channels to rice fields is still traditional or human 
assistance. Where farmers find it difficult to regulate irrigation in rice fields far 
from home. An Internet of Things (IoT)-based irrigation control system using the 
TTGO T-Call ESP32 SIM800L is a tool created to help farmers make it easier to 
drain water to their rice fields remotely in realtime. This tool aims to increase 
the effectiveness of farmers' work. Through this tool is also expected to facilitate 
the work of farmers. The hardware used to open the door is to use a servo motor 
to retrieve water level data using the HC-SR04 ultrasonic sensor and as a 
control center using the TTGO T-Call ESP32 SIM800L microcontroller.  

In this rice field irrigation control system, the control is done using a web 
hosting application, then the water level data from the database is sent and 
displayed in a web application. The process of controlling this system can be 
done anywhere at any time when connected to the internet in real time. The 
research was conducted at the Watergate of the Irrigation Building of the 
Pammasewae farmer group in Panrenge'e Village, Araten Village, Sidenreng 
Rappang Regency. The results of this study are if the water level is 1 cm, the 
servo motor will rotate 15°, and if the water level is 4-10 cm, the servo motor 
will rotate 180°, then if the water level in the rice fields reaches 3.47 cm, the 
door will be closed. automatically, if the water level in the rice field is 1 cm, the 
paddy field door button will be controlled manually in the web application. 
 
Keywords :    Internet Of  Things, Rice Field Irrigation, Sensor Ultrasonik,  
                      TTGO T-Call ESP32 SIM800L  
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