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ABSTRAK

Sukirman Rancang Bangun Sistem Monitoring Tinggi Gelombang Laut,
Kecepatan Gelombang Laut Dan Arah Mata Angin (di bimbiing oleh
Ahmad Selao dan Hj. A. Irmayani).

Sistem Monitoring Tinggi Gelombang Laut, Kecepatan Gelombang
Laut Dan Arah Mata Angin ini dirancang dengan menggunakan Sensor
Speed Encoder, Sensor Ultrasonik, Sensor Kompas dengan
Potensiometer, Buzzer dan LCD 12C 20 x 4.

Diharapkan rancangan ini diharapkan dapat dimanfaatkan untuk
pendeteksi dini gelombang yang terjadi dengan .sistem Monitoring Tinggi
Gelombang Laut, Kecepatan Gelombang Laut Dan Arah Mata Angin dapat
lebih memudahkan nelayan memonitoring gejala gelombang air laut yang
terjadi.

Sistem kerja Sistem Monitoring Tinggi Gelombang Laut, Kecepatan
Gelombang Laut Dan Arah Mata Angin yakni ketika gelombang air laut
datang / terjadi maka Speed Encoder akan membaca kecepatan
gelombang yang terjadi yang diakibatkan oleh arah angin yang akan di
monitoring oleh sensor kompas kemudian kecepatan gelombang akan
dibaca tinggi gelombangnya oleh sensor ultrasonik dan buzzer akan
berbunyi ketika mencapai level tertinggi gelombang yang telah ditentukan
dan akan ditampilkan dalam bentuk krakter pada LCD 12C 20x4.

Kata Kunci : Speed Encoder, Sensor Ultrasonik, Sensor Kompas, Buzzer
dan LCD 12C 20 x 4, Sistem Monitoring Tinggi Gelombang Laut,
Kecepatan Gelombang Laut Dan Arah Mata Angin.
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ABSTRACT

Sukirman, Designed the Monitoring System for Sea Wave Height, Sea
Wave Speed and Wind Eye Direction (guided by Ahmad Selao and Hj. A.
Irmayani).

Sea Wave Height Monitoring System, Sea Wave Speed and Wind
Eye Direction are designed using Speed Encoder Sensor, Ultrasonic
Sensor, Compass Sensor with Potentiometer, Buzzer and 20 x 4 12C LCD.

It is expected that this design can be used for early detection of
waves that occur with the Sea Wave Height Monitoring System, Sea Wave
Speed and Wind Eye Direction can make it easier for fishermen to monitor
the symptoms of sea waves that occur.

The working system of Sea Wave Height Monitoring System, Sea
Wave Speed and Wind Eye Direction that is when sea waves come /
occur then the Speed Encoder will read the wave velocity that occurs due
to wind direction which will be monitored by compass sensors then the
wave speed will be read high the wave by the ultrasonic sensor and
buzzer will sound when it reaches the highest level of the wave that has
been determined and will be displayed in character on the 20x4 12C LCD.

Keywords: Speed Encoder, Ultrasonic Sensor, Compass Sensor, Buzzer
and 20 x 4 12C LCD, Sea Wave Height Monitoring System, Ocean Wave
Speed and Wind Eye Direction.
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