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ABSTRAK 

AUFAR MAKHMUN. 220180024. Implementasi Sensor Proximity Induktif Pada 

Alat Pemilah Sampah Logam Dan Non Logam Berbasis Mikrokontroller (Dibimbing 

Oleh Ashadi Amir dan Asrul). 

Permasalahan lingkungan yang disebabkan oleh meningkatnya volume sampah 

menuntut solusi efisien dalam proses pemilahannya. Penelitian ini bertujuan 

merancang dan mengimplementasikan alat pemilah sampah otomatis berbasis 

mikrokontroler yang dapat membedakan antara sampah logam dan non-logam. Sistem 

menggunakan sensor proximity induktif untuk mendeteksi keberadaan logam, sensor 

ultrasonik untuk memantau kapasitas tempat sampah, serta motor servo sebagai 

penggerak mekanisme pemilah. Proses pemilahan diaktifkan melalui tombol tekan 

(push button), dan hasil deteksi ditampilkan pada LCD I2C 16x2 secara real-time. 

Pengujian dilakukan pada beberapa jenis sampah dengan perbandingan pengukuran 

terhadap alat bantu seperti penggaris dan osiloskop untuk mengamati sinyal kontrol. 

Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem bekerja dengan baik dalam memisahkan 

sampah logam dan non-logam, serta mampu memberikan peringatan ketika tempat 

sampah telah penuh. Sistem ini dapat menjadi solusi inovatif dalam meningkatkan 

efisiensi dan akurasi pemilahan sampah di lingkungan rumah tangga maupun skala 

kecil lainnya. 

Kata Kunci: Sensor Proximity Induktif, Sensor Ultrasonik, Motor Servo, 

Mikrokontroller, Pemilah Sampah Otomatis, LCD I2C. 
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ABSTRACT 

AUFAR MAKHMUN. 220180024. Implementation of Inductive Proximity Sensor on 

Microcontroller-Based Metal and Non-Metal Waste Sorting Device (Supervised by 

Ashadi Amir and Asrul). 

Environmental issues caused by the increasing volume of waste demand an efficient 

solution for the sorting process. This study aims to design and implement an automatic 

waste sorting device based on a microcontroller that can distinguish between metallic 

and non-metallic waste. The system utilizes an inductive proximity sensor to detect 

metallic objects, an ultrasonic sensor to monitor the capacity of the waste bin, and a 

servo motor to operate the sorting mechanism. The sorting process is activated through 

a push button, and the detection results are displayed in real time on a 16x2 I2C LCD. 

Testing was carried out on various types of waste, with additional measurement tools 

such as rulers and oscilloscopes used to verify signal behavior and mechanical 

accuracy. The results show that the system functions effectively in separating metallic 

and non-metallic waste and is capable of providing alerts when the waste bin is full. 

This system offers an innovative solution to enhance the efficiency and accuracy of 

waste separation in household and small-scale environments. 

Keywords: Inductive Proximity Sensor, Ultrasonic Sensor, Servo Motor, 

Microcontroller, Automatic Waste Sorter, I2C LCD. 
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