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ABSTRAK 

DENY RAMADHANI Sistem Kontrol Alat Pengisian Air Pada Botol 

Berbasis Arduino Nano (dibimbing oleh Andi Muhammad Syafar dan 

Muhammad Zainal) 

Kemajuan teknologi otomasi bertujuan mengurangi ketergantungan pada tenaga 

kerja manusia dan meningkatkan efisiensi produksi. Dalam konteks usaha mikro, 

kecil, dan menengah (UMKM), terutama di sektor kuliner dan minuman seperti 

pengemasan air mineral, diperlukan solusi untuk mempercepat proses produksi 

sambil menjaga kualitas. Penelitian ini mengusulkan desain dan implementasi 

mesin pengisi cairan otomatis berbasis Arduino Nano dengan tampilan LCD 

untuk kontrol dan monitoring. Sistem ini dirancang untuk meningkatkan efisiensi 

pengisian, mengurangi waktu proses, dan memastikan sterilisasi dengan intervensi 

manusia yang minimal. Fokus penelitian mencakup perancangan alat, evaluasi 

efektivitas, dan monitoring hasil produksi. Mesin ini mengintegrasikan komponen 

seperti sensor ultrasonik, sensor aliran air, pompa DC, dan motor DC untuk 

memastikan proses pengisian yang akurat dan efisien. Uji coba menunjukkan 

sistem ini dapat meningkatkan produktivitas UMKM dengan solusi yang 

terjangkau dan mudah diterapkan. Temuan ini menegaskan potensi penggunaan 

teknologi Arduino Nano dalam aplikasi otomasi untuk meningkatkan efisiensi dan 

kebersihan dalam pengemasan air mineral. 

Kata Kunci: Mesin Pengisi Otomatis, Arduino Nano, UMKM, Sensor Ultrasonik, 

Sensor Water Flow, LCD, Efisiensi Produksi. 
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ABSTRACT 

DENY RAMADHANI  Control System for Water Filling in Bottles Based on 

Arduino Nano (Supervised by Andi Muhammad Syafar and Muhammad Zainal) 

Advancements in automation technology aim to reduce dependence on human 

labor and improve production efficiency. In the context of micro, small, and 

medium enterprises (MSMEs), particularly in the food and beverage sector such 

as mineral water packaging, solutions are needed to accelerate production 

processes while maintaining quality. This research proposes the design and 

implementation of an automatic liquid filling machine based on Arduino Nano, 

equipped with an LCD for control and monitoring. The system is designed to 

enhance filling efficiency, reduce processing time, and ensure sterilization with 

minimal human intervention. The research focuses on the design of the device, 

evaluation of its effectiveness, and monitoring of production results. The machine 

integrates components such as ultrasonic sensors, water flow sensors, DC pumps, 

and DC motors to ensure accurate and efficient filling. Trials show that this 

system can enhance MSME productivity with an affordable and easy-to-

implement solution. The findings highlight the potential of using Arduino Nano 

technology in automation applications to improve efficiency and cleanliness in 

mineral water packaging. 

Keywords: Automatic Filling Machine, Arduino Nano, MSME, Ultrasonic Sensor, 

Water Flow Sensor, LCD, Production Efficiency. 
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