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ABSTRAK

ASHAR rancang bangun alat pencampur minuman gelas otomatis berbasis
arduino ( dibimbing oleh Ashadi Amir. dan Asrul. )

Penelitian ini bertujuan merancang dan membangun water flow alat pencampur
minuman gelas otomatis berbasis Arduino Mega 2560. Sistem dilengkapi
dengan sensor inframerah untuk mendeteksi gelas, sensor untuk mengukur
volume cairan, serta motor pump dan motor gearbox sebagai aktuator. Perangkat
lunak dikembangkan menggunakan Arduino IDE dengan alur kerja berdasarkan
flowchart, pengujian dilakukan menggunakan dua cairan, yaitu air dan teh,
dengan variasi volume 20 ml, 30 ml, 40 ml untuk air, serta 40 ml, 50 ml, dan 60
ml untuk teh. Hasil uji air menunjukkan tingkat akurasi rata-rata 90% pada
volume 20 ml, 88% pada 30 ml, dan 84,58% pada 40 ml. Sedangkan uji teh
menunjukkan akurasi rata-rata 85,25% pada volume 40 ml, serta meningkat
menjadi 90% pada 50 ml dan 60 ml. Rata-rata waktu pengisian tercatat 8—10
detik per siklus, dengan tingkat kesalahan tidak melebihi 25%. hasil penelitian
membuktikan bahwa sistem mampu bekerja dengan baik dan konsisten, dengan
rata-rata tingkat keberhasilan pengisian 85-95%. Alat ini berpotensi
diaplikasikan pada rumah tangga, kafe, maupun industri minuman skala kecil.

Kata kunci: Arduino Mega 2560, sensor inframerah, sensor water flow pump,
pencampuran minuman otomatis.
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ABSTRACT

ASHAR Design and Development of an Automated Cup Beverage Mixer Based
on Arduino (Supervised by Ashadi Amir, dan Asrul,)

This study aims to design and develop an automated cup beverage mixer based on
the Arduino Mega 2560. The system is equipped with an infrared sensor for cup
detection, a water flow sensor to measure liquid volume, and motor pumps with a
gearbox motor as actuators. The software was developed using Arduino IDE with
workflow illustrated in a flowchart. Experiments were conducted using water and
tea at volumes of 20 ml, 30 ml, and 40 ml for water, and 40 ml, 50 ml, and 60 ml
for tea. Water tests achieved average accuracy rates of 90% at 20 ml, 88% at 30 ml,
and 84.58% at 40 ml. Tea tests yielded 85.25% accuracy at 40 ml, and improved to
90% at both 50 ml and 60 ml. The average filling time ranged from 8 to 10 seconds
per cycle, while the maximum error rate did not exceed 25%. The findings
demonstrate that the system operates effectively and consistently, with an overall
filling success rate between 85% and 95%. This device shows potential applications
in households, cafes, and small-scale beverage industries.

Keywords: Arduino Mega 2560, infrared sensor, water flow sensor, motor pump ,
automatic beverage mixing.
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