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HALAMAN INSPIRASI 

Orang hebat tidak dihasilkan dari kemudahan, kesenangan, dan kenyamanan. 

Mereka dibentuk melalui kesulitan, tantangan, dan air mata  

(Dahlan Iskan) 

 

“Sesungguhnya setelah kesulitan akan ada kemudahan” 

(Al-Insyirah : 6) 
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ABSTRAK 

 

M. Babur Rahman Amin, 2024. Rancang Bangun Prototipe Sistem Peringatan 
Jarak Aman Kendaraan Roda Empat, Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, 
Universitas Muhammadiyah Parepare (dibimbing oleh Muhammad Basri dan 

Alauddin Y). 

Jarak aman kendaraan merupakan salah satu hal yang sangat penting dalam 

keamanan berkendara tetapi pengemudi seringkali kesulitan dalam memperkirakan 
jarak antara kendaraan yang ada di depan dengan kalkulasi kecepatan kendaraan 
yang dikendarai, dengan menjaga jarak aman resiko pengereman mendadak yang 

bisa menyebabkan kecelakaan beruntun dapat dihindari yang juga dapat 
meminimalisir potensi kendaraan Kita masuk kedalam blind spot  kendaraan yang 

berada di depan. Tujuan penelitian ini diharapkan dapat dikembangkan kemudian 
hari menjadi alat yang berfungsi optimal untuk keselamatan berkendara yang lebih 
baik, Adapun jenis penelitian yang saya digunakan adalah penelitian kuantitatif 

dengan metode ekperimental menggunakan mobil prototipe yang di kontrol oleh 
sistem minimum Arduino Uno. Hasil penelitian pada prototipe ini berfungsi dengan 
baik memberikan peringatan jika jarak kendaraan didepan dengan kalkulasi 

kecepatan kendaraan yang dikendarai tidak sesuai dengan jarak minimal dan jarak 
aman antar kendaraan. RPM tertinggi dengan tegangan motor DC 9 Volt adalah 358 

pada pembacaan sensor dan 393 pada pembacaaan tachometer dengan persentase 
selisih 8,91 % dengan rata-rata persentase kesalahan adalah 7,49 % untuk tanpa 
beban dan 4,99 % untuk dengan beban, makin tinggi putaran RPM mobil prototipe 

maka selisih dengan pengukuran sesungguhnya akan semakin tinggi. Ketika mobil 
prototipe berada di jarak dan kecepatan kategori aman maka lampu LED dan buzzer 

akan ON kemudian LCD menampilkan status “JARAK AMAN”, ketika mobil 
prototipe berada di rentang jarak aman dan jarak minimal maka lampu LED dan 
buzzer akan ON kemudian LCD menampilkan status “HATI-HATI” dan ketika 

berada di bawah jarak minimal maka Lampu LED dan buzzer akan ON, LCD 
menampilkan status “SEGERA REM!” dan tegangan motor DC = 0 volt. 

Kata kunci: Jarak Aman Kendaraaan, Prototipe, Peringatan Jarak Aman, Jarak  
         Minimal Kendaraan, Arduino Uno. 
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ABSTRACT 

M. Babur Rahman Amin, 2024. Design of Prototype Four-Wheeled Vehicle Safe 
Distance Warning System, Department of Electrical Engineering, Faculty of 
Engineering, University of Muhammadiyah Parepare (supervised by Muhammad 

Basri and Alauddin Y). 
 

Vehicle safety distance is an essential thing in driving safety but drivers often have 
difficulty in estimating the distance between vehicles in front by calculating the 
speed of the vehicle being driven, by maintaining a safe distance the risk of sudden 

braking that can cause successive accidents can be avoided which can also 
minimize the potential for our vehicle to enter the blind spot of the vehicle in front. 

The purpose of this research is expected to be developed later into a tool that 
functions optimally for better-driving safety, the type of research used is 
quantitative research with experimental methods using prototype cars controlled 

by the Arduino Uno minimum system. The results of the research on this prototype 
function properly to provide a warning if the distance of the vehicle in front, along 

with the calculation of the speed of the vehicle being driven, does not match the 
minimum distance and safe distance between vehicles. The highest RPM with a 9 
Volt DC motor voltage is 358 on the sensor reading and 393 on the tachometer 

reading with the percentage difference is 8.91% with the average error percentage 
being 7.49% for no load and 4.99% for with load. The higher the RPM of the 

prototype car, the higher the difference with the actual measurement. When the 
prototype car is in the safe distance and speed category, the LED light and buzzer 
will be ON then the LCD displays the status "JARAK AMAN", when the prototype 

car is in the safe distance and minimum distance range then the LED light and 
buzzer will be ON then the LCD displays the status "HATI-HATI" and when it is 

below the minimum distance, the LED light and buzzer will be ON, the LCD 
displays the status "SEGERA REM!" and DC motor voltage = 0 volts. 
 

 
Keywords: Safe Distance, Prototype, Safe Distance Warning, Minimum Vehicle 

Distance, Arduino Uno. 
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