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ABSTRAK 
 

REZA ANDIKA. 221180007 & APRIYANA MUNIR. 221180016. 

Rancang Sistem Pemetaan Kemiringan Jalan Menggunakan Data 

Elevasi Dari GPS Dan Gyroscope (Dibimbing Oleh Muh. Basri dan Hakzah). 

Pengukuran kemiringan jalan secara akurat sangat penting dalam perencanaan 

infrastruktur transportasi, terutama di wilayah dengan topografi kompleks. 

Penelitian ini merancang dan mengimplementasikan sistem pemetaan kemiringan 

jalan secara real-time menggunakan modul GPS Neo-6M dan sensor gyroscope 

MPU6050 yang dikendalikan oleh mikrokontroler Arduino. Modul GPS digunakan 

untuk memperoleh data koordinat dan elevasi, sedangkan sensor gyroscope 

mengukur sudut kemiringan (pitch) lintasan jalan. Sistem dilengkapi dengan dua 

tombol input sebagai kontrol, serta menampilkan hasil pengukuran melalui layar 

TFT LCD 2,4 inci. Berdasarkan hasil uji lapangan, sistem menunjukkan tingkat 

kesalahan kurang dari 3% jika dibandingkan dengan metode pengukuran manual. 

Hasil ini menunjukkan bahwa sistem yang dikembangkan merupakan solusi praktis, 

efisien, dan portabel untuk kebutuhan survei kemiringan jalan secara langsung di 

lapangan. 

Kata Kunci: Pemetaan Kemiringan Jalan; GPS Neo-6M; Sensor Gyroscope; 

Arduino; Sistem Real-Time; Mikrokontroler 
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ABSTRACT 

 

REZA ANDIKA. 221180007 and APRIYANA MUNIR. 221180016. 

Design of a Road Slope Mapping System Using Elevation Data from 

GPS and Gyroscope (Supervised by Muh. Basri and Hakzah). 

Accurate road slope measurement is critical for transportation infrastructure planning, 

especially in areas with complex topography. This study presents the development and 

implementation of a real-time road slope mapping system using the GPS Neo-6M module 

and MPU6050 gyroscope sensor, integrated with Arduino-based microcontrollers. The 

GPS module provides coordinate and elevation data, while the gyroscope sensor measures 

road inclination (pitch). The system is controlled via two input buttons and displays output 

on a 2.4-inch TFT LCD. Field experiments demonstrate that the system achieves a 

measurement error of less than 3% compared to conventional manual methods. These 

results indicate that the proposed system is a practical, cost-effective, and portable solution 

for direct road slope surveys in the field. 

Keywords: Road Slope Mapping; GPS Neo-6M; Gyroscope Sensor; Arduino; Real-

Time System; Microcontroller  
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