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ABSTRAK 

FIRMAN, Rancang Bangun Sistem Pembibitan Kelapa Sawit Berbasis 

Mikrokontroler. (dibimbing oleh Asrul dan Ashadi Amir) 

Salah satu masalah terjadi pada era globalisasi dimana petani masi tertinggal 

dalam hal alat yang sering digunakan oleh petani salah satunya yaitu hand 

sprayer. Hal ini ditandai dengan munculnya peralatan atau mesin yang diciptakan 

para ahli mesin, yaitu peralatan yang berguna dalam membantu meringankan atau 

mempercepat suatu proses pekerjaan, Sektor pertanian dan horticultural, Indonesia 

dikenal sebagai negara penghasil minyak kelapa sawit terbesar di dunia. Jadi 

banyaknya petani kelapa sawit maupun pengusaha kelapa sawit yang ada di 

indonesia. Khususnya disektor pembibitan kelapa sawit petani menggunakan 

sistem penjadwalan penyiraman dan pemupukan bibit kelapa sawit. Terkadang 

petani masih tidak teratur dalam memberikan nutrisi baik itu dari segi pemberian 

air maupun pemberian pupuk yang menyebabkan tanaman kelapa sawit stres 

membuat pertumbuhan kelapa sawit menjadi tidak maksimal.  peneliti 

mempunyai gagasan yang dapat mempermudah petani dalam melakukan 

pembibitan kelapa sawit, dengan alat ini dibuat dari beberapa perangkat keras 

yaitu, Arduino uno sebagai mikrokontroller, sensor pH tanah sebagai pembaca 

tingkat keasaman tanah, soil moisture membaca tingkat kelembban tanah, relay 

sebagai delay waktu pompa, water pump berfungsi sebagai memompa air maupun 

pupuk, LCD untuk menampilkan hasil pH dan kelembaban yang didapatkan. 

Berdasarkan hasil pengujian ini secara keseluruhan dapat ditarik kesimpulan 

bahwa peneliti ini dapat bekerja dengan baik, hasil dari penelitian ini Dari 

pengujian kalibrasi alat ini didapatkan tingkat  rata-rata error 0,4 dan hasil 

pertumbuhan bibit kelapa sawit dari pengujian ini didapatkan helai daun 

bertambah menjadi 7, besar batang 1 cm, tinggi pohon 33 cm. 

Kata kunci:Arduino nano, sensor pH tanah, soil moisture, waterpump DC, relay 

dan LCD. 

 

 

 

 

 



 

ABSTRACT 

FIRMAN, Design and Development of a Microcontroller Based Oil Palm 

Nursery System. (supervised by Asrul and Ashadi Amir) 
 

One of the problems occurs in the era of globalization where farmers are still 

lagging behind in terms of tools that are often used by farmers, one of which is the 

hand sprayer, . This is marked by the emergence of equipment or machines 

created by mechanical experts, namely equipment that is useful in helping to ease 

or speed up a work process. In the agricultural and horticultural sectors, Indonesia 

is known as the largest palm oil producing country in the world. So there are 

many oil palm farmers and oil palm entrepreneurs in Indonesia. Especially in the 

oil palm nursery sector, farmers use a scheduling system for watering and 

fertilizing oil palm seedlings. Sometimes farmers are still irregular in providing 

nutrition, both in terms of providing air and fertilizer, which causes stress to oil 

palm plants, making oil palm growth not optimal.  researchers have an idea that 

can make it easier for farmers to seed oil palm, with this tool made from several 

hardware, namely, Arduino Uno as a microcontroller, soil pH sensor as a reader of 

soil acidity levels, soil moisture readings, soil moisture levels, relays as pump 

time delays, The water pump functions to pump air and fertilizer, the LCD 

displays the pH and humidity results obtained. Based on the overall results of this 

test, it can be concluded that this researcher can work well. The results of this 

research. From the calibration test of this tool, an average error rate of 0.4 was 

obtained and the results of the growth of oil palm seedlings from this test showed 

that the leaves increased to 7. , trunk size 1 cm, tree height 33 cm. 

 

Keywords: Arduino nano, pH sensor, soil moisture, DC water pump, relay and 

LCD. 
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