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ABSTRAK 

 SYAHRUL GUNAWAN RANCANG BANGUN MOBIL REMOTE CONTROL 

BERKAMERA MENGGUNAKAN ESP32 CAM BERBASIS IOT (dibimbing oleh 

Muh Basri, S.T., M.T dan Ir. Untung Suwardoyo, S.Kom., M.T., IPP). 

Mobil Remote Control (RC) ini dirancang guna untuk membantu tim relawan 

dalam mencari korban bencana alam gempa bumi dan juga mengurangi resiko 

tim relawan jika terjadi sesuatu yang tidak diinginkan. Mobil RC ini dikendalikan 

oleh IoT dari ESP 32 Cam yang menjadi otak dari sebuah mobil RC ini dari 

analisis yang di dapatkan mobil bergerak dengan lancar dan tidak ada masalah 

dan semua fungsi nya berjalan dengan lancar. Driver L298N sebagai penggerak 

motor dc untuk dapat berjalan maju, mundur, kanan, kiri.  

Kata kunci — Driver L298N, ESP 32 Cam, IoT, Mobil RC, Motor DC.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



ABSTRACT 

SYAHRUL GUNAWAN. DESIGN AND BUILDING OF A REMOTE CONTROL 

CAR WITH CAMERA USING IOT BASED ESP32 CAM (dibimbing oleh Muh 

Basri, S.T., M.T dan Ir. Untung Suwardoyo, S.Kom., M.T., IPP). 

This Remote Control (RC) car is designed to assist the volunteer team in finding 

victims of the earthquake and also to reduce the risk of the volunteer team if 

something unexpected happens. This RC car is controlled by IoT from the ESP 32 

Cam which is the brain of this RC car from the analysis that the car moves 

smoothly and there are no problems and all its functions run smoothly. L298N 

driver as a dc motor drive to be able to walk forward, backward, right, 

 left. Keyword — DC Motor, Driver L298N, ESP 32 Cam, IoT, RC Car 
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