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“"Dan janganlah engkau berjalan di bumi ini dengan sombong, karena
sesungguhnya engkau tidak akan dapat menembus bumi dan tidak akan mampu
menjulang setinggi gunung."

(QS. Al-lIsra: 37)
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ABSTRAK

SYAHRUL GUNAWAN RANCANG BANGUN MOBIL REMOTE CONTROL
BERKAMERA MENGGUNAKAN ESP32 CAM BERBASIS IOT (dibimbing oleh
Muh Basri, S.T., M.T dan Ir. Untung Suwardoyo, S.Kom., M.T., IPP).

Mobil Remote Control (RC) ini dirancang guna untuk membantu tim relawan
dalam mencari korban bencana alam gempa bumi dan juga mengurangi resiko
tim relawan jika terjadi sesuatu yang tidak diinginkan. Mobil RC ini dikendalikan
oleh loT dari ESP 32 Cam yang menjadi otak dari sebuah mobil RC ini dari
analisis yang di dapatkan mobil bergerak dengan lancar dan tidak ada masalah
dan semua fungsi nya berjalan dengan lancar. Driver L298N sebagai penggerak

motor dc untuk dapat berjalan maju, mundur, kanan, Kiri.

Kata kunci — Driver L298N, ESP 32 Cam, 10T, Mobil RC, Motor DC.



ABSTRACT

SYAHRUL GUNAWAN. DESIGN AND BUILDING OF A REMOTE CONTROL
CAR WITH CAMERA USING IOT BASED ESP32 CAM (dibimbing oleh Muh
Basri, S.T., M.T dan Ir. Untung Suwardoyo, S.Kom., M.T., IPP).

This Remote Control (RC) car is designed to assist the volunteer team in finding
victims of the earthquake and also to reduce the risk of the volunteer team if
something unexpected happens. This RC car is controlled by 10T from the ESP 32
Cam which is the brain of this RC car from the analysis that the car moves
smoothly and there are no problems and all its functions run smoothly. L298N

driver as a dc motor drive to be able to walk forward, backward, right,

left. Keyword — DC Motor, Driver L298N, ESP 32 Cam, IoT, RC Car



DAFTAR ISl

SKRIPSI i
HALAMAN PENGESAHAN I
PERNYATAAN KEASLIAN SKRIPSI ii

PRAKATA v
ABSTRAK vii
DAFTAR ISI IX
BAB | 1
PENDAHULUAN 1
A Latar Belakang 1
B Rumusan Masalah 2
C. Batasan Masalah 2
D Tujuan Penelitian 3
E Manfaat Penelitian 3
F Sistematika Penulisan 3
BAB Il 6
TUJUAN PENELITIAN 6
A Penelitian Terdahulu 6
B Android 6
C Remote Control 7
D. Internet of Things 8
E Sensor Ultrasonic 9
F Arduino Nano 20
G Driver Motor 21
H ESP 32 CAM 21
I Kabel Jumper 23
J. Motor DC 24



K. Arduino IDE

L. Saklar SPST

M. Ban Roda Gearbox
N. Black Box Testing
0. White Box Testing
P. UML

Q. Flowchart

Kerangka Fikir
BAB |1l METODE PENELITIAN
Lokasi dan Waktu Penelitian
Jenis Penelitian
Teknik Pengumpulan Data
Alat dan Bahan Penelitian

Tahapan Penelitian

mmo o w >

Desain Sistem

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN

A Rancangan Sistem
B. Pengujian Sistem
BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN
A Kesimpulan

B. Saran

26
28
30
31
33
35
40
43
44
44
44
45
45
47
48
o1
o1
53
68
68
68
68



